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11.3 Übungsaufgaben (zur Überprüfung des Kenntnisstandes) . . . . . . . . . . 247



viii INHALTSVERZEICHNIS

12 Ausblick auf partielle Differentialgleichungen 251

12.1 Transportgleichung (hyperbolisches Problem) . . . . . . . . . . . . . . . . . 251

12.1.1 Differenzenverfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 252

12.1.2 Finite-Elemente-Galerkin-Verfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . 256
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