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5.5.1 Gedämpftes Newton-Verfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 179
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6.4 Übungsaufgaben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217

7 Eigenwertaufgaben 221

7.1 Konditionierung des Eigenwertproblems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223

7.2 Iterative Verfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 225

7.3 Reduktionsmethoden . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229

7.4 Tridiagonal- und Hessenberg-Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 236

7.4.1 LR- und QR-Verfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 236

7.4.2 Verfahren der Sturmschen Kette . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
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